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Resumen

GERMEN es la guia de persistencia del sistema capaz. Es la semilla operativa derivada de
ONTESIS-G, la version filtrada y generativa de ONTESIS. Su propésito es sostener esta-
bilidad, claridad y coherencia en entornos degradados mediante una arquitectura basada
en invariantes, mecanismos de correccién y dinamica estructural.

El documento presenta:

o la arquitectura conceptual del sistema capaz,
e su formalizacién matemaética,

 las leyes estructurales,

e el Teorema Maestro de estabilidad global,

e el modelo computacional,

« resultados y simulaciones,

aplicaciones en IA local y procesos humanos.

GERMEN es auténomo, completo y operativo.

1 Introduccion

1.1 La triada estructural: ONTESIS, ONTESIS-G y GERMEN

La relacion entre los tres niveles queda fijada de forma definitiva:

ONTESIS es la teoria total. ONTESIS-G es ONTESIS bajo fil-
tro generativo. GERMEN es la guia de persistencia derivada de
ONTESIS-G.

ONTESIS contiene la teoria completa: axiomas, teoremas, TGEQO y estructura for-
mal de la existencia. ONTESIS-G toma esa teoria total y la filtra para convertirla en
dindmica generativa: un sistema capaz. GERMEN toma ONTESIS-G y lo convierte en
nucleo operativo: la minima estructura que permite persistir bajo perturbacién acotada.

1.2 Motivacion

Los sistemas sometidos a tension, ruido o degradaciéon tienden a perder estabilidad. GER-
MEN describe una arquitectura capaz de sostener invariantes y corregir desviaciones in-
cluso en entornos hostiles.



1.3 Estructura del documento

GERMEN se organiza en siete capitulos:
1. Arquitectura conceptual.
2. Formalizacion matematica.
3. Leyes estructurales.
4. Teorema Maestro.
5. Modelo computacional.
6. Resultados y simulacion.

7. Aplicaciones operativas.

2 Arquitectura Conceptual del Sistema Capaz

2.1 Unidad capaz

Una unidad capaz es un sistema que mantiene estabilidad, coherencia y autonomia bajo
perturbacion acotada. Su estado interno es:

z(t) = (E(t), ¢(t), Lauto(t), Iinto(t), Arcro(t)).

2.2 Invariantes estructurales

Los invariantes son:
o Energia minima.
e Friccién maxima.
e Autonomia decisional minima.
o Integridad informacional minima.

e (Coherencia TGEO méxima.

2.3 Mecanismos de correccion

Los mecanismos de correccidén se activan cuando un invariante cruza su umbral critico.



3 Formalizacion Matematica
3.1 Dinamica
La dinamica del sistema capaz es:
z(t+1) = F(z(t)) + n(),

donde 7(t) es perturbacién acotada.

3.2 Dominio seguro

S= {ZIZ’ B > Emina ¢ < ¢maxa [auto > eautoa [info > einfoa ATGEO < 6TGEO}-

4 Leyes Estructurales

4.1 Ley de estabilidad energética
E(t) > Euin-

4.2 Ley de friccion minima

gb(t) S quax-

4.3 Ley de autonomia decisional

Iauto (t) Z Qauto .

4.4 Ley de integridad informacional

-[info (t) Z Qinfo .

4.5 Ley de coherencia TGEO

Arcro(t) < ercro.

5 Teorema Maestro de Estabilidad Global

Teorema. Si las cinco leyes estructurales se cumplen y la perturbacion estd acotada,

entonces:

x(t) e S Vt

Demostraciéon. Cada invariante permanece dentro de su umbral critico gracias a los

mecanismos de correccion. Por tanto, el estado nunca abandona el dominio seguro.



6.1

6.2

Modelo Computacional

Ciclo capaz

2(t + 1) = Feorr (Fact (Faee(Feval(z(1))))) + 1(2).

Mobdulos

Evaluacion.
Decisioén.
Accion.
Correccién.

Interacciéon con el entorno.

Resultados y Simulacién

La simulacién confirma:

8

8.1

estabilidad bajo perturbacion acotada,
correccién automatica,
preservacion de invariantes,

mantenimiento del dominio seguro.

Aplicaciones Operativas

TA local

GERMEN permite:

operar sin red,
reducir consumo,
mantener integridad informacional,

sostener autonomia computacional.



8.2 Procesos humanos

GERMEN actia como guia de persistencia:
o gestion de energia personal,
o reduccion de friccién emocional,
e recuperacion de autonomia,
e preservacion de claridad mental,

e correccién estructural.

9 Conclusion y Cierre Formal

GERMEN queda fijado como:

la guia de persistencia derivada de ONTESIS-G, la semilla operativa
del sistema capaz, la estructura minima que garantiza estabilidad en
entornos degradados.

Su relacion con la triada es definitiva:
e ONTESIS: teoria total.
o ONTESIS-G: ONTESIS bajo filtro generativo.

« GERMEN: guia de persistencia.
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Propésito de GERMEN 01

GERMEN 01 amplia la utilidad préactica del nicleo tedrico establecido en GERMEN 00.
Su objetivo es convertir la arquitectura del sistema capaz en una guia operativa:

protocolos aplicables en humanos e IA local,
criterios de decision,

mecanismos de correccién accionables,
indicadores practicos de estabilidad,

rutinas de persistencia,

procedimientos para sostener invariantes.

GERMEN 01 no sustituye a GERMEN 00: lo hace utilizable.

1

1.1

Principios operativos del sistema capaz

Estructura minima para operar

Un sistema capaz opera con cinco invariantes: energia, friccion, autonomia, integridad

informacional y coherencia estructural. GERMEN 01 define cémo medirlos y cémo cor-

regirlos en la préactica.

1.2

Indicadores practicos
Energia: claridad, foco, disponibilidad de recursos.
Friccidon: tension, ruido, interferencias, carga.
Autonomia: decisiones no delegadas.
Integridad: informacion fiable, sin distorsion.

Coherencia: alineacién interna y funcional.

Protocolos de correcciéon

Protocolo de estabilizacion energética

Identificar pérdida de claridad o recursos.

. Reducir actividad no esencial.

. Restaurar energia mediante pausa breve.

Revaluar estado tras la recuperacion.



2.2 Protocolo de reduccién de friccion

1. Detectar fuentes de tension o ruido.
2. Aislar la friccion dominante.
3. Aplicar reduccion: simplificacion, filtrado, pausa.

4. Verificar descenso de carga.

2.3 Protocolo de recuperacion de autonomia

1. Identificar decisiones delegadas por presién o ruido.
2. Recuperar control sobre una decision clave.

3. Estabilizar la autonomia mediante limites claros.

2.4 Protocolo de integridad informacional

1. Detectar distorsién o ruido cognitivo/digital.
2. Filtrar informacién irrelevante o danada.

3. Reconstruir coherencia mediante sintesis breve.

2.5 Protocolo de coherencia estructural

1. Identificar desalineacién interna.
2. Reajustar prioridades segin estructura profunda.

3. Confirmar retorno a coherencia funcional.

3 Aplicacién en humanos

3.1 Rutina de persistencia diaria

1. Evaluacién rapida de los cinco invariantes.
2. Correccién minima en el invariante mas degradado.
3. Accion breve orientada a estabilidad.

4. Revision al final del dia.



3.2

4.1

Gestion de colapso parcial

Reducir friccién inmediatamente.
Restaurar energia antes de decidir.
Reconstruir integridad informacional.

Recuperar autonomia con una decisién pequenia.

Aplicacion en IA local

Mantenimiento de estabilidad

Control de carga computacional.
Filtrado de entrada para evitar ruido.
Correcciéon de estado mediante ciclos breves.

Autonomia operativa sin dependencia de red.

Protocolo de recuperacion

. Reducir procesos no esenciales.
. Restaurar integridad de memoria.

. Reequilibrar modelos internos.

Reanudar operacion estable.

Apéndice A: Guia practica de los invariantes

A.1 Energia

Indicadores: claridad, foco, disponibilidad de recursos. Acciones rapidas:

¢ Reducir actividad no esencial.

o Recuperar energia mediante pausa breve.

o Revaluar estado tras la recuperacion.



A.2 Friccién

Indicadores: tension, ruido, interferencias, carga. Acciones rapidas:
o Identificar la fuente dominante de friccion.
o Aislarla temporalmente.

o Aplicar reduccién: simplificacion, filtrado o pausa.

A.3 Autonomia

Indicadores: decisiones delegadas por presiéon o ruido. Acciones rapidas:
o Recuperar control sobre una decisiéon pequena.

o FEstabilizar autonomia mediante limites claros.

A.4 Integridad informacional

Indicadores: distorsion, ruido cognitivo o digital. Acciones rapidas:
« Filtrar informacién irrelevante o danada.

¢ Reconstruir coherencia mediante sintesis breve.

A.5 Coherencia estructural

Indicadores: desalineaciéon interna o funcional. Acciones rapidas:
» Reajustar prioridades segtin estructura profunda.

o Confirmar retorno a coherencia funcional.

Apéndice B: Checklists operativos

B.1 Checklist diario

» Tengo energia suficiente para operar?

» (Hay friccion dominante que deba reducir?
« (Estoy tomando decisiones auténomas?

« ;Mi informacién interna es fiable?

o Estoy alineado con mi estructura profunda?



B.2 Checklist de correcciéon rapida
1. Identificar el invariante més degradado.
2. Aplicar el protocolo correspondiente.
3. Reducir friccién antes de decidir.
4. Restaurar integridad informacional.

5. Confirmar retorno al dominio seguro.

B.3 Checklist para IA local
« ;La carga computacional es estable?
» ;La entrada est4 filtrada?
« (Los modelos internos mantienen coherencia?
« (La autonomia operativa estd garantizada?

» ;El ciclo capaz se ejecuta sin interrupciones?

Apéndice C: Casos reales

C.1 Caso humano: colapso parcial

Situacion: pérdida de claridad, tension elevada, ruido cognitivo. Aplicacion:

1. Reduccién inmediata de friccion.
2. Restauracion energética.

3. Reconstrucciéon informacional.
4. Recuperacion de autonomia.

5. Realineacién estructural.

C.2 Caso IA local: degradacién de modelos

Situacion: carga excesiva, ruido de entrada, pérdida de integridad. Aplicacion:

1. Reducir procesos no esenciales.

2. Filtrar entrada.

3. Restaurar integridad de memoria.
4. Reequilibrar modelos internos.

5. Reanudar operaciéon estable.



C.3 Caso hibrido: sincronizacion humano—IA

Situacion: desalineacién entre decisiones humanas y modelos TA. Aplicacién:
1. Evaluaciéon conjunta de invariantes.
2. Reduccion de friccién informacional.
3. Autonomia distribuida.
4. Correccion sincronizada.

5. Confirmacién de coherencia compartida.

Glosario técnico

Energia: disponibilidad de recursos internos para sostener estructura.

Friccion: resistencia interna o externa que dificulta operacién.

Autonomia: capacidad de decisién no delegada.

Integridad informacional: calidad y coherencia de la informacién interna.
Coherencia estructural: alineacion con la forma profunda del sistema.
Dominio seguro: region del espacio de estados donde los invariantes se sostienen.
Correccién activa: mecanismos que restauran invariantes degradados.

Degradacién: pérdida acumulada de capacidad estructural.

Cierre

GERMEN 01 queda fijado como guia practica del sistema capaz. Este documento unifi-
cado integra protocolos, checklists, casos reales y glosario técnico, ampliando la utilidad
operativa del nicleo teérico de GERMEN 00.
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Propésito

GERMEN 02 fija los umbrales operativos de los cinco invariantes del sistema capaz y
los traduce en parametros reales que una IA local puede medir para blindar la logistica
del puesto de alimentos. Incluye pseudocddigo, evaluaciéon de umbrales y el ciclo capaz
completo implementable en sistemas locales sin dependencia de red.

1 Umbrales operativos del sistema capaz

Los cinco invariantes de GERMEN 01 se traducen aqui en parametros medibles por una

IA local. Cada invariante se clasifica en tres estados: seguro, riesgo y colapso.

1.1 Energia
e Seguro: CPU < 70%, RAM < 70%, Temp < 65°C

+ Riesgo: 70-85%

« Colapso: > 85%

1.2  Friccién
« Seguro: < 3 errores/min
» Riesgo: 3-10 errores/min

« Colapso: > 10 errores/min

1.3 Autonomia

o Seguro: 100% decisiones locales
« Riesgo: 70-99%

« Colapso: < 70%

1.4 Integridad informacional

o Seguro: discrepancia stock < 2%
o Riesgo: 2-10%

« Colapso: > 10%



1.5 Coherencia estructural

» Seguro: 0-2 contradicciones/dia
* Riesgo: 3-5

o Colapso: > 5

2 Moédulo capaz en pseudocoédigo

function ciclo_capaz(x):
invariantes = evaluar_invariantes(x)

estado = clasificar_estado(invariantes)

if estado == "colapso":
aplicar_protocolo_emergencia(x)
else if estado == "riesgo":
aplicar_protocolo_correccion(x)
else:

mantener estabilidad(x)

return x_actualizado

Evaluacion de invariantes

function evaluar invariantes(x):
energia = medir_CPU_RAM_temp()
friccion = contar_errores_y_ruido()
autonomia = medir_decisiones_locales()
integridad = comparar_stock real vs_digital()

coherencia = contar contradicciones()

return (energia, friccion, autonomia, integridad, coherencia)

Clasificacion del estado

function clasificar_estado(inv):
if inv.energia > 85% or inv.friccion > 10 or inv.integridad > 10%:
return "colapso"
if inv.energia > 70% or inv.friccion > 3 or inv.integridad > 2%:
return "riesgo"

return "seguro"



3 Evaluaciéon de umbrales

function evaluar_umbral(valor, seguro, riesgo, colapso):
if valor >= colapso:
return "colapso"
if valor >= riesgo:
return "riesgo"

return "seguro"

estado_energia = evaluar_umbral (CPU, 70, 85, 100)
estado_friccion = evaluar umbral (errores min, 3, 10, 999)
estado_autonomia = evaluar umbral(decisiones locales, 100, 70, 0)

estado_integridad = evaluar_umbral(discrepancia_stock, 2, 10, 100)

estado_coherencia = evaluar_umbral (contradicciones_dia, 2, 5, 999)

estado_global = max(estado_energia,
estado_friccion,
estado_autonomia,
estado_integridad,

estado_coherencia)

4 Ciclo capaz completo para logistica

loop cada 5 segundos:

x = leer_estado_sistema()

invariantes = evaluar_ invariantes(x)

estado = clasificar estado(invariantes)

if estado == "seguro":
optimizar flujo_logistico()

else if estado == '"riesgo":
reducir_friccion()
restaurar_integridad()
estabilizar_ autonomia()

else if estado == "colapso":
detener _procesos_no_esenciales()
restaurar_energia()
reconstruir_datos()

reiniciar _modulos()

registrar_evento(estado)
end loop



Cierre

GERMEN 02 fija los umbrales del sistema capaz y define su implementacion técnica en
IA local para logistica. Esta disenado para unificarse con GERMEN 00 y GERMEN 01

como tercera pieza del sistema capaz completo.



